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"Dispositif d ' attelage pour le posi tionnement d'un outil 
agricole" . 

L'invention concerne un dispositif 
d'attelage monte sur l'attelage de materiels agricoles 
tels que semoirs, bineuses ou autres permettant la 
5 culture par passages successifs, ce dispositif reliant 
le materiel agricole au systeme d'attache trois points 
d'un vehicule tracteur. 

Traditionnel lement , les materiels 
agricoles tels que semoirs, bineuses ou autres sont 

10 fixes directement sur le systeme d'attelage trois 

points d'un vehicule tracteur. De ce fait, le materiel 
agricole tel que les semoirs ou les bineuses, par 
exemple, sont completement dependants du vehicule 
tracteur et des eventuels ecarts de conduite inevitables 

15 dus aux inegalites de terrains. Le materiel agricole 
tel que les semoirs, ou bineuses est egalement soumis 
a ces inegalites de terrains, et peut etre deplace 
vers la droite ou vers la gauche, de facon anarchique 
en fonction d ' eventue 1 1 es pentes ou devers du terrain 

20 a cultiver. Ces deports non controles vers la droite 

ou la gauche des materiels agricoles tractes ne permet- 
tent pas dans les cultures de plantes mises en terre 
par passages d'obtenir des passages par f ai temer.t equi- 
distants. En effet, ces ecarts entre deux passages 

25 successifs peuvent etre plus ou moins importants, voire 
meme se chevaucher, d'ou 1 1 imposs i b i 1 i te de travailler 
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plusieurs passages a la fols et obligation d'etre 
toujours dans le meroe passage. 

La presente Invention a done pour but 
de remedier a ces inconvenients et se propose de creer 
5 un dispositif d'attelage reliant des materiels agricoles 
tels que semoirs, bineuses ou autres au systeme d 'attache 
trols points d'un vehlcule tracteur, ce dispositif 
d'attelage permettant d'obtenir un ecart equidistant 
entre les passages de culture successifs, de maniere 

10 a aneliorer la productivite du travail et une economie 
des differents produits. 

La presente invention a egalement pour 
but de creer un dispositif d'attelage de conception 
simple et permettant de guider automat iquement et 

15 en permanence le materiel agrlcole tracte par rapport 

a un slllon de reference prealablement trace, de maniere 
a obtenir des passages successifs d'un ecart equidistant. 

La presente invention a enfin pour 
but de creer un dispositif d'attelage d'une grande 

20 souplesse d'utilisatlon susceptible d'etre recentre 
en position haute de repos, soit automatiquement , 
soit manuellement , de maniere a mettre l'organe de 
commande de centrage ou de recentrage du dispositif 
en correspondance parfaite avec le sillon de reference 

25 prealablement trace. 

A cet effet, l'invention concerne un 
dispositif d'attelage monte sur I'attelage de materiels 
agricoles tels que semoirs, bineuses ou autres, permet- 
tant la culture de plantes mises en terre par passages 

30 successifs, ce dispositif reliant le materiel agricole 

au systeme d'attache trois points d'un vehlcule tracteur, 
dispositif d'attelage caracterise en ce qu'il comporte 
un cadre fixe recevant un cadre mobile en translation 
laterale perpendiculai rement a la direction d'avancement 

35 du tracteur, le cadre mobile etant autocoul i ssant sous 
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l'effet de deux verins hydrauliques comraandes par des 
organes de commande cooperant avec des contacteurs, 
le materiel agricole etant guide automat iquement par 
rapport a un sillon de reference prealablement trace 
5 de maniere a obtenir un ecart equidistant entre les 
passages de culture successifs. 

Sulvant une autre caracteristique 
de 1 'invention, le cadre mobile solidaire du materiel 
agricole tracte est independant du cadre fixe solidaire 

10 du systeme d'attache du tracteur, de sorte que les 

passages de culture soient equidistants quels que soient 
les obstacles naturels du terrain ou la nature et les 
ecarts de conduite eventuels du vehicule tracteur. 

Suivant une autre caracteristique 

15 de 1 ' invention, les organes de commande sont constitues 
d'une roue de commande fixee sur le materiel agricole 
porte, guidee dans le fond du sillon de reference et 
cooperant avec deux contacteurs permettant d'actionner 
les verins hydrauliques vers la gauche ou vers la droite, 

20 par 1 ' i ntermediaire d'une electro- vanne pour guider 

la roue de commande, lorsque celle-ci se deplace perpen- 
diculai rement au sillon au-dela d'une distance prede- 
terminee, limitee par les contacteurs. 

Suivant une autre caracteristique 

25 de 1 1 invention y deux contacteurs d'extremites supplemen- 
taires commandent 1 1 act ionnement des verins par I'inter- 
mediaire d'une electrovanne pour recentrer automatiquement 
le materiel agricole porte en position relevee de repos 
en bout de champ. 

30 Suivant une autre caracteristique 

de l'invention, le dispositif comporte un boitier de 
commande electrique pourvu de trois boutons correspondant 
a la commande du recentrage automatique et a la commande 
du deplacement du materiel agricole tracte soit vers la 

35 gauche, soit vers la droite, en position relevee du mate- 
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riel agricole pour mettre la roue de commande en 
correspondence avec le sillon trace prealablement. 

Enfin, suivant une autre caracteris- 
tique de 1' invention, les deux verins hydrauliques 
sont montes en opposition. 

La presente invention sera mieux comprise 
a l'aide d'un mode de realisation du dispositif d'attelage 
represent^ schematiquemen t , a titre d'exemple non 
llmitatif, sur les dessins ci-Joints dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue en coupe 
de devant du dispositif d'attelage, 

- la figure 2 est une vue de dessus 

du dispositif d'attelage reliant le vehicule tracteur 

au materiel agricole tracte, ce dernier etant en position 

centree, 

- la figure 3 est une vue de dessus 
conforme a la figure 2 precedente, le materiel tracte 
etant en position deportee sur la droite, 

- la figure 4 est une vue de dessus 
d'un premier mode de realisation du dispositif pour 
l'obtention d'une culture par passages de maniere a 
obtenlr des passages de culture successifs equidistants , 

- la figure 5 est une vue de dessus d'un 
second mode de realisation du dispositif. 

Selon la figure 1, le dispositif d'atte- 
lage 1 est raonte entre l'attelage du materiel agricole 
tel que semoir, bineuse, bineuse autoguidee, rampe 
autoguidee, ou autres, et le systeme d r attelage trois 
points d'un vehicule tracteur. Le dispositif d'attelage 
1 autocoulissant permet, dans le cas d'un semoir, 
d*obtenir des entre-semoi rs presentant un intervalle 
ldentlque que l'intervalle existant entre les lignes 
de semis. Dans le cas d'une bineuse, celle-ci serait 
autoguidee et suivrait parfaitement les rangs de culture. 
Ceci est egalement valable pour le cas de rampes de 
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tra i tement . 

Le dispositif d'attelage 1 est constitue 
d'un cadre fixe 2 solidaire du systeme d'attache trois 
points du vehicule tracteur et d'un cadre mobile 3 
5 solidaire du materiel agricole porte. Le cadre 3 mobile 
coulisse lateralement a l'interieur du cadre fixe 2 
selon les fleches F et F'. Le cadre mobile est done 
susceptible d'etre mis en translation laterale perpen- 
diculai rement a la direction d'avancement du tracteur 

10 sous l'effet de deux verins hydrauliques 4, 5. Les verins 
hydrauliques 4, 5 sont a effet double et sont commandes 
par des organes de commande cooperant avec des contac- 
teurs. Les organes de commande sont constitues notam- 
ment d'une roue de commande 6 representee en tiretes 

15 sur cette figure et fixee sur le materiel agricole tracte 
tel qu'un semoir. La roue de commande 6 est guidee 
dans le fond du sillon de reference 7. La roue de 
commande 6 est en outre fixee au milieu du materiel 
agricole porte. La roue de commande 6 n'est pas neces- 

20 sairement fixee au milieu du materiel agricole porte ; 
elle peut etre fixee sur toute la largeur de ce dernier 
en fonction des dimensions du materiel porte. II est 
possible egalement de prevoir une disposition de la 
roue de commande 6 ex terieurement au materiel agricole 

25 tracte sur I'un ou sur les deux cotes de ce materiel. 

Dans ce cas, la roue est portee par un support solidaire 
du materiel agricole porte comme cela sera decrit plus 
en detail ci-apres. La roue 6 coopere avec des contac- 
teurs permettant d'actionner les verins hydrauliques 4, 5 

30 vers la gauche ou vers la droite, par 1 1 intermedia ire 
d'une electrovanne pour permettre le recentrage de la 
roue de commande 6 lorsque celle-ci se deplace perpen- 
diculairement au sillon 7 au-dela d'une distance prede- 
terminee limitee par les contacteurs. 

35 Le cadre mobile 3 est independant du 
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cadre fixe 2 dans la mesure ou ce cadre mobile est 
solldalre du vehlcule tracte portant la roue de commande 
6, tandls que le cadre fixe est solldalre du dlsposltlf 
d'attache trols points du vehlcule tracteur. 
5 Alnsi, en fonctlon des deplacements 

lateraux, la roue de commande 6, actlonnant les 
verins 4 et 5 par 1 ' intermediaire de contacteurs et 
d'une electrovanne, libere l'un ou 1 'autre des contacteurs 
en fonctlon du mouvement vers la droite ou vers la gauche 
10 et determine le deplacement lateral conforme aux fleches 
F, F' du cadre mobile 3 et par consequent, du materiel 
agrlcole porte afln de gulder en permanence ce 
dernier, par rapport au slllon de reference 7 preala- 
blement trace. 

15 Le guldage permanent du cadre mobile 3 

et par consequent, du materiel agrlcole porte tel qu'un 
semolr par rapport au tracteur permet d'obtenlr un ecart 
equidistant entre deux passages de culture successlfs. 
Le cadre mobile 3 se deplacant perpendlculalrement par 

20 rapport a la direction d'avancement du tracteur, permet 
de gulder automat iquement et de recentrer le materiel 
agrlcole porte tel qu'un semoir grace a la detection 
des positions laterales extremes de la roue de commande 
6 cooperant avec les contacteurs de commande des verins 

25 4, 5. 

Selon la figure 2, le dlsposltlf 
d'attelage 1 relle le materiel agrlcole porte tel qu'un 
semoir 8 au dlsposltlf d'attelage trois points 9 du 
tracteur 10. Dans ce cas precis, le semoir est un semoir 
30 a 18 rangs et permet de realiser des passages de betteraves 
equldlstants . L 1 equidistance des passages pour ce type de 
culture est de I'ordre de 45 cm quelle que soit la 
nature du terrain et quelle que soit la conduite du 
tracteur 10. 

35 Le dispositif d'attelage 1 est pourvu 
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en outre de contacteurs d • extremi tes suppl ementa i res 
commandant 1 1 act ionnement des verins par 1 1 intermediaire 
d'une electrovanne . Ceci perraet de recentrer automatique- 
ment le materiel agricole porte tel que le serooir 8 en 
5 position relevee de repos lorsqu'on arrive au bout du 
champ . 

Le dispositlf d'attelage 1 comporte en 
outre un boitier de commande electrlque pourvu de trois 
boutons correspondant a la commande de recentrage 

10 automatique et a la commande du deplacement du materiel 
agricole Dorte, soit vers la gauche, soit vers la 
droite, en position relevee de ce materiel agricole 
releve. Un tel bottler de commande permet de mettre 
la roue de commande 6 en correspondance avec le sillon 

15 trace prealablement .. 

En position relevee du semoir 8, la 
roue de commande 6 est mise en position de securite 
electrlque correspondant a une position neutre. Dans 
cette position, elle ne commande plus le deplacement 

20 lateral du semoir 8. En position relevee, le recentrage 
du semoir 8 par rapport au tracteur se fait automa- 
tiquement. Deux boutons commandent le deplacement 
vers la gauche ou vers la droite du semoir pour placer 
par exemple la roue de commande 6 en correspondance 

25 avec le sillon du passage suivant trace prealablement. 
Cette commande vers la droite ou vers la gauche du 
semoir 8 permet la mise en place precise de la roue 6 
au-dessus du sillon de reference. Cette position commandee 
manuellement par 1 ' in termedia ire du boitier electrique 

30 en position relevee du semoir 8 peut etre annulee a tout 
instant en actionnant un troisieme bouton de recentrage 
automatique du semoir 8. Les deplacements vers la gauche 
ou vers la droite s'effectuent a l'alde des boutons 
de commande en appuyant en permanence sur ceux-ci jusqu'a 

35 obtenir la position choisie. Une simple impulsion sur le 
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troisieme boutpn perroet d'annuler les positions 
gauche ou droite choisies et d'obtenir le recentrage 
automat ique de l'attelage. Lorsqu'on revient en position 
abaissee de l'attelage sur le sol, le f onct ionnement 
5 automatlque d 1 au to-gui dage du dispositif d'attelage 
autocoulissant est remls en oeuvre* 

Selon la figure 3, le seraoir 8 est 
represents en position de decalage extreme vers la 
droite par rapport au tracteur 10. La distance a 

10 correspondant au decalage extreme constltue la limite 
du deport lateral vers la droite. En position relevee 
du semoir 8, ce dernier peut etre rappele automat iquement 
en position centree par rapport au tracteur ou bien peut 
etre centree manuel lement en commandant le deplacement 

15 vers la gauche. En position de travail du semoir, la 
roue de commande 6 determine le guidage du semoir 8 
automat i quement par 1 • intermedia ire des contacteurs 
de 1 'electrovanne et des verins 4, 5. 

Selon les figures 1 a 3, les verins 

20 hydrauliques 4, 5 sont montes en opposition* Un tel 

montage perraet la mise en oeuvre de verins hydrauliques 
de volume important et par consequent un deplacement 
lineaire plus faible necessaire avec les debits eleves 
des poropes hydrauliques des tracteurs nodernes. 

25 . Cette disposition des verins hydrauliques 

4, 5 permet egalement d'obtenir le meme volume de verins 
a gauche comroe a droite et par consequent une vitesse 
de deplacement egale vers la gauche et vers la droite. 
EN effet, les volumes d'huile dans les verins peuvent 

30 s'etablir selon les egalites suivantes : 

V = VI + V2 V = VI + V f 2 

VI - V • 1 

V1 " V2 > VI est egal reel- 

V2 = V2 proquement a V T 2 > VI 

Le deplacement a droite s'etablit done 

35 comae suit : V = V2 + VI 
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Le deplacement a gauche s'etablit comme 
suit : V = V2 ♦ VI 

On obtient done des volumes a gauche 
et a drolte egaux done des vitesses de deplacement iden- 
5 tiques. 

Enfin, la disposition en opposition 
des verins hydrauliques 4 et 5 permet d'obtenir une 
meilleure assise du cadre mobile 3 ainsi qu'un effort 
mieux reparti , 

10 Suivant le dispositif d'attelage 1 

conforme aux figures 1 a 3, il est a noter egalement 
que les deux contacteurs d ' extremi tes agissant en posi- 
tion relevee du systeme d'attelage trois points du 
tracteur et par consequent, en position de repos du 

15 semoir 8 remettent en f onctionnement autoroatique le 
dispositif d'attelage 1 autocoulissant des que le 
semoir 8, ainsi que la roulette 6 sont a nouveau poses 
sur le sol. 

Selon la figure 4-, le tracteur 10 tire 

20 le semoir 8 pourvu de la roue de commande 6. La culture 
s'effectue par passages. Le passage 11 constitue le 
premier passage et le semoir 8 est guide en permanence 
par 1 ' intermediate de la roue de commande 6 et du dis- 
positif d'attelage 1 decrit aux figures 1 a 3 precedentes. 

25 Arrive au bout du champ, le tracteur releve son systeme 
d'attelage trois points et par consequent souleve du 
sol le semoir 8 pour le mettre en position de repos. 
Pendant la realisation du passage de culture 11, un 
o'rgane de tracage a perrais de marquer le sillon de 

30 reference 12 du passage de culture suivant 13. Le 

tracteur 10 fait demi-tour conformement a la fleche G 
et 1 ' uti 1 1 sateur place la roue de commande 6 en corres- 
pondance exacte avec le sillon de reference 12. L'utili- 
sateur va done pouvoir effectuer un deuxieme passage 

35 correspondant au passage 13. La distance d entre le 
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passage 11 et le passage 12 sera equidistante aux 
ecarts existants entre les passages 13 et les passages 
sulvants. En effet, siroul tanemen t a la realisation du 
passage de culture 13, l'organe de marquage 14 va 
etablir un nouveau sillon de reference 15 pour le 
passage suivant. Le dlspositif d'attelage 1 conforme 
aux figures 1 a 3 permettant de guider en permanence 
le seraoir 8 par rapport au tracteur 10 determinera 
egalement 1 ' equidistance d entre les passages 11, 13 
et sulvants. 

Selon cette figure, le dlspositif 
d'attelage 1, monte entre le tracteur 10 et le seraoir 
8, constitue un second mode de realisation* Selon 
ce node de realisation particulier, l'organe de 
tracage 14 est monte sur le semoir 8 sensiblement 
dans la zone mediane de maniere a determiner un sillon 
de tracage 17. Le semoir 6 comporte un organe de support 
20 a l'extremite duquel est montee la roue de commande 
6. La roue de commande 6 peut etre dlsposee en d'autres 
endroits du support 20, corame represente en tiretes. 
Les positions de la roue de commande 6 sont deterrainees 
par la largeur du materiel agrlcole porte mis en oeuvre. 
II en est de me me de l'organe de tracage 14 monte sur 
le semoir qui peut egalement etre place en tout endroit 
sur la largeur du semoir. Cet endroit prealablement 
cholsl est determine en fonction de la largeur du 
materiel porte tel que le semoir 8. 

Suivant ce mode de realisation particulier, 
la roue de commande 6 est branchee directement a la 
masse pour commander 1 ' act ionnement des verins par 
1 • intermedial re de 1 'electrovanne de maniere h eviter 
les delais de commutation et done de supprimer les 
temps de reponse des contacteurs et ameliorer la precision 
de la commande du dlspositif d'attelage 1. 

Ainsi, suivant ce mode de realisation, 
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1'organe de tracage 14 permet de realiser un sillon 
17 de reference lors du premier passage 16 ; le sillon 
17 de reference sera empreinte par la roue de comroande 
6 lors du second passage 16, au cours de ce second passage 
5 18 1'organe de tracage 14 determinera un nouveau sillon 
19 de reference pour le passage suivant. La disposition 
de la roue de commande 6 empreintant le sillon de 
reference 17 ou 19 permet d'obtenir une distance d 
equidistante entre les differents passages 16, 18 
10 successifs. 

Selon les figures 1 a 5, il est possible 
de prevoir un dispositif d'affichage constitue par des 
voyants lumineux permettant au chauffeur de visualiser 
et de savoir a tout moment quelle est la position du 
15 cadre mobile 3 par rapport au cadre fixe 2. Cela 
permet de suivre la meilleure trajectoire possible 
et de rester dans la plage de f onctionneroent du 
dispositif d'attelage 1. 

Les verins 4, 5 determinant le coulissement 
20 du cadre mobile 3 peuvent etre hy drauliques , pneumatiques 
ou electriques a effet simple ou a effet double, 

Conformement aux figures 1 a 5, il est 
egalement possible de prevoir la mise en place sur le 
materiel agricole porte d'un ou plusieurs organes 
25 de tracage selon les largeurs des passages. 
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REVENDICATIONS 

1°) Disposltlf d'attelage monte sur 
1'attelage de materiels agricoles tels que semoirs, 
bineuses ou autres, permettant la culture par passages 
successifs, ce dlspositif reliant le materiel agrlcole 
au systeme d'attache trois points d'un vehicule tracteur, 
disposltlf d'attelage caracterise en ce qu'il comporte 
un cadre fixe (2) recevant un cadre (3) mobile en trans- 
lation laterale perpendiculai rement a la direction 
d'avancement du tracteur (10), le cadre (3) mobile 
etant autocoul issant sous I'effet de deux verins 
hydrauliques (*, 5), commandes par des organes de 
connande cooperant avec des contacteurs, le materiel 
agrlcole etant centre automatiquement et en permanence 
par rapport a un slllon de reference (7, 12, 15, 17, 19) 
prealablement trace de maniere a obtenir un ecart d 
equidistant entre les passages de culture successifs 
(11, 13, 16, 18). 

2°) Dlspositif d'attelage conforme a la 
revendication 1, caracterise en ce que le cadre (3) 
mobile solidaire du materiel agrlcole porte est inde- 
pendant du cadre fixe (2) solidaire du systeme d r attache 
du tracteur (10), de sorte que les passages de culture 
(11, 13, 16, 18) soient equidistants quels que soient 
les obstacles naturels du terrain, ou la nature et les 
ecarts de conduite eventuels du vehicule tracteur (10). 

3°) Dlspositif d'attelage conforme 
aux revendications 1 et 2 precedentes, caracterise en 
ce que les organes de commande sont const! tues d ' une 
roue de commande (6) fixee sur le materiel agricole 
porte (8), guidee dans le fond du sillon de reference 
(7, 12, 15, 17, 19) et cooperant avec deux contacteurs 
permettant d'actionner les verins hydrauliques (^, 5) 
vers la gauche ou vers la droite, par 1 ' intermediaire 
d'une electrovanne pour guider la roue de commande 
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(6) lorsque celle-ci se deplace perpendiculairement au 
sillon (7, 12, 15, 17, 19) au-dela d'une distance prede- 
terminee, limitee par les contacteurs. 

4 P ) Dispositif d'attelage conforme 
5 a l'une quelconque des revendica t ions 1 a 3 precedentes, 
caracterlse en ce que deux contacteurs d'extremite 
supplemental res commandent 1 1 actionnement des verins 

5) par 1 1 intermedial re d'une electrovanne pour 
recentrer automat i quement le materiel agricole porte 

10 (8) en position relevee de repos en bout de champ* 

5°) Dispositif d'attelage conforme 
a l'une quelconque des revendicat ions 1 a 4 precedentes, 
caracterlse en ce qu'il comporte un boitier de comma nde 
electrique pourvu de trols boutons correspondant a la 

15 commande du recentrage automatique et a la commande du 
deplacement du materiel agricole porte (8) soit vers 
la gauche, soit vers la droite, en position relevee 
du materiel agricole pour mettre la roue de commande 
(6) en correspondance avec le sillon (7, 12) trace 

20 prealablement . 

6°) Oispositif d'attelage conforme 
a l'une quelconque des revendica tions 1 a 5 precedentes, 
caracterlse en ce que les deux verins hydrauliques 5) 
sont montes en opposition. 

25 7°) Dispositif d'attelage conforme a 

l'une quelconque des revendicat ions 1 a 6 precedentes, 
caracterlse en ce qu'il est commande hydrauliquement , 
pneumatiquement , electroniquement ou electroniquement 
sans contacteurs. 

30 8°) Dispositif d'attelage conforme 

a l'une quelconque des re vendica tions 1 a 7 precedentes, 
caracterlse en ce que la roue de commande (6) est montee 
sur le materiel agricole porte (8) en un point preala- 
blement choisi, interieur aux passages (11, 13). 

35 .9°) Dispositif d'attelage conforme a 
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I'une quelconque des revendications 1 a 7 precedentes, 
caracterlse en ce que la roue de cororoande (6) est roontee 
sur un bras (20) exterleur aux passages (16, 18). 

10°) Dlsposltif d'attelage conforroe 
5 a I'une quelconque des revendications 1 a 9 f caracterlse 
en ce que l'organe de tracage (14) est monte sur un 
brgane de support solidaire du materiel agricole porte 
<8) a l'exterleur du passage (11, 13). 

11°) Dlsposltif d'attelage conforme 

10 a l'une quelconque des revendications 1 a 9 precedentes, 
caracterlse en ce que l'organe de tracage (14) est monte 
sur le materiel agricole porte (8) a I'interieur du 
passage (16, 18). 

12°) Dlsposltif d'attelage conforme 

15 a l f une quelconque des revendications 1 a 11 precedentes, 
caracterlse en ce qu'il est pourvu d'un dlsposltif 
d'afflchage constltue de voyants lumineux permettant 
de vlsualiser la position du cadre mobile (3) par 
rapport au cadre fixe (2). 

20 13°) Dlsposltif d'attelage conforme 

a l'une quelconque des revendications 1 a 12 precedentes, 
caracterlse en ce que la roue de commande (6) est 
branches dlrectement a^ la masse pour commander I'ac- 
tlonnement des verins (4, 5) par 1 • intermediate de 

25 1 'clectrovanne, de maniere a eviter les delais de 
commutation. 
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